Дополнительная общеобразовательная общеразвивающая программа технической направленности
«Робототехника»

(ознакомительный уровень)
Возраст обучающихся: 11-15 лет

Срок реализации: 2 года
Пояснительная записка
Программа дополнительного образования по  «Робототехнике», с использованием оборудования центра «Точка роста»: комплекта  программирование моделей инженерных систем,  разработана основе нормативно – правовых документов:

1.  Федеральный закон от 29.12.2012 № 273-ФЗ (ред.от 31.07.2020) «Об образовании в Российской Федерации» (с изм.и доп., вступ.в силу с 01.09.2020) — URL: http://www.consultant.ru/document/cons_doc_LAW_140174 (дата обращения: 28.09.2020).

2. Паспорт национального проекта «Образование» (утв.президиумом Совета при Президенте РФ по стратегическому развитию и национальным проектам, протокол от 24.12.2018 № 16) — URL: //https://login.consultant.ru link ?req=doc&base=LAW&n=3 19308&demo=1 (дата обращения: 10.03.2021).

3.  Государственная программа Российской Федерации «Развитие образования» (утв.Постановлением Правительства РФ от 26.12.2017 № 1642 (ред.от 22.02.2021) «Об утверж​дении государственной программы Российской Федерации «Развитие образования» — URL: http: //www.consultant.ru document cons_doc_LAW_286474 (дата обраще​ния: 10.03.2021).

4.  Профессиональный стандарт «Педагог (педагогическая деятельность в дошколь​ном, начальном общем, основном общем, среднем общем образовании), (воспитатель, учитель)» (ред.от 16.06.2019 г.) (Приказ Министерства труда и социальной защиты РФ от 18 октября 2013 г.№ 544н, с изменениями, внесёнными приказом Министерства труда и соцзащиты РФ от 25 декабря 2014 г.№ 1115н и от 5 августа 2016 г.№ 422н) — URL: // http://профстандартпедагога.рф (дата обращения: 10.03.2021).

5.  Профессиональный стандарт «Педагог дополнительного образования детей и взрос​лых» (Приказ Министерства труда и социальной защиты РФ от 5 мая 2018 г.№ 298н «Об утверждении профессионального стандарта «Педагог дополнительного образования де​тей и взрослых») — URL: //https://profstandart.rosmintrud.ru/obshchiy-informatsionnyy-blok/natsionalnyy-reestr-professionalnykh-standartov/reestr-professionalnykh-standartov/ index.php?ELEMENT_ID=48583 (дата обращения: 10.03.2021).

6.  Федеральный государственный образовательный стандарт основного общего обра​зования (утв.приказом Министерства образования и науки Российской Федерации от 17 декабря 2010 г.№ 1897) (ред.21.12.2020) — URL: https://fgos.ru (дата обраще​ния: 10.03.2021).

7. Методические рекомендации по созданию и функционированию в общеобразова​тельных организациях, расположенных в сельской местности и малых городах, центров образования естественно-научной и технологической направленностей («Точка ро​ста») — (утв.распоряжением Министерства просвещения Российской Федерации от 12 января 2021 г.№ Р-6) — URL: http://www.consultant.ru/document/cons_doc_ LAW_374694/ (дата обращения: 10.03.2021).

8.  Концепция преподавания предметной области «Технология» в образовательных организациях Российской Федерации, реализующих основные общеобразовательные программы — https://docs.edu.gov.ru/document/c4d7feb359d9563f114aea8106c9a2aa (дата обращения 10.04.2021).
В настоящее время в промышленности активно развивается новая отрасль – робототехника. Возможно, что в недалёком будущем, роботы прочно войдут в нашу повседневную жизнь. Поэтому возникает необходимость, на основе исследовательской деятельности, изучать процессы управления роботизированными механизмами.
Цель программы: сформировать у школьников современное представление о прикладной науке, занимающейся разработкой автоматизированных технических систем.
Прогнозируемый результат:  используя набор  APPLIED ROBOTICS научиться  создавать программы для управления простыми и сложными роботизированными механизмами, приобрести общие представления о науке — робототехнике.
Задачи:

· Выявить учащихся, желающих усовершенствовать технологические навыки.

· Создать условия для эффективного обучения и развития, обучающихся  через технологию проектного обучения.

· Сформировать  навыки создания программ управления для роботизированной техники,  развивать навыки самообучения, самовоспитания, самореализации.

· Формировать позитивную учебную мотивацию, обеспечить психологический комфорт обучающихся, ситуацию успеха.

· Отслеживать динамику развития  обучающихся. 
      
              

Предполагаемые риски: учащиеся загружены другими видами деятельности, пропускают занятия по болезни, нет поддержки и понимания со стороны родителей.
Реализация этой программы помогает развитию коммуникативных навыков учащихся за счет активного взаимодействия детей в ходе групповой проектной деятельности, развивает техническое мышление при работе с роботом-манипулятором DOBOT, набором конструктора APPLIED ROBOTICS так же обучает начальным навыкам программирования.

 Актуальность: предлагаемой программы определяется бурными технологическими процессами в промышленности и интересами детей, как будущих специалистов.
 Новизна данной программы заключается в том, что в процесс обучения включена проектная деятельность (модуль) с использованием компьютерных технологий, аналитического характера.
Программа разработана для расширения знаний по робототехнике обучающихся 11-15лет. Каждый учащийся стоит перед выбором профессии, и данный курс сможет помочь обучающимся сделать правильный выбор.

Программа является дополнением к примерной  рабочей программе «Технология» под редакцией О.А. Косино, Г. С. Исакова и др., отличие заключается в акцентировании внимания на работу с набором APPLIED ROBOTICS. 
Возраст детей и их психологические особенности
· Программа рассчитана на 2 год (68 часов) обучения.

· Возраст обучающихся - с 11 до 15 лет.

· Продолжительность занятий – 1 час (по 40 минут)

· Количество обучающихся группы – до 10 человек.

· Изучением технологических процессов лучше всего заниматься на основе добровольного выбора, при переходе в среднее звено:

а) В этот период наиболее эффективно обучение основам технического творчества в игровой форме.

б) Возможность многоступенчатого изучения способов и методов обработки и изготовления роботизированных механизмов.

Особенное внимание необходимо уделить вовлечению детей в работу групп по следующим показателям:

1. Физиологические, психологические особенности и незащищённые социальные группы:

а) дети-инвалиды.

б) дети из неблагополучных и многодетных семей.

в) дети из неполных семей или без родителей (опека).

Для преодоления напряженности в общении и воспитания у учащихся  терпимости и толерантности.

2. Также необходимо привлекать обучающихся:

а) по рекомендации учителя,

б) по персональному приглашению руководителя группы.

Организация учебных занятий по робототехнике  позволит задать вектор развития обучающихся с упором на формирование у них алгоритмического, абстрактного и инженерного мышления. Практические задания, направленные на отработку умений анализировать опыт проектно-исследовательской деятельности с точки зрения решения проблемной ситуа​ции, позволят определить значимость создаваемых моделей.  На основе заданных критериев оценки конечного продукта, предлагать техниче​ские или технологические решения с использованием методов и инструментов развития креативного мышления, оптимизировать базовые техно​логии в зависимости от ситуации, проводить анализ возможности использования альтер​нативных ресурсов.
Ожидаемые результаты 
Личностные результаты 
· готовность и способность обучающихся к саморазвитию и самообразованию на ос​нове мотивации к обучению и познанию; 

· готовность и способность осознанному выбору и построению дальнейшей индиви​дуальной траектории образования на базе ориентировки в мире профессий и про​фессиональных предпочтений, с учётом устойчивых познавательных интересов; 

· сформированность ответственного отношения к учению; уважительного отношения к труду, наличие опыта участия в социально значимом труде; 

· сформированность целостного мировоззрения, соответствующего современному уровню развития науки и общественной практики, учитывающего социальное, куль​турное, языковое, духовное многообразие современного мира; 

· готовность и способность вести диалог с другими людьми и достигать в нём взаимо​понимания (идентификация себя как полноправного субъекта общения, готовность к конструированию образа партнёра по диалогу, готовность к конструированию об​раза допустимых способов диалога, готовность к конструированию процесса диа​лога как конвенционирования интересов, процедур, готовность и способность к ве​дению переговоров); 

· готовность и способность к осознанному выбору и построению дальнейшей индиви​дуальной траектории образования на базе ориентировки в мире профессий и про​фессиональных предпочтений, с учётом устойчивых познавательных интересов.

Метапредметные результаты 
Обучающийся получит возможность для формирования следующих регулятив​ных УУД: 

· анализировать существующие и планировать будущие образовательные результаты; 

· ставить цель и формулировать задачи собственной образовательной деятельности с учётом выявленных затруднений и существующих возможностей; 

· выстраивать жизненные планы на краткосрочное будущее (определять целевые ориентиры, формулировать адекватные им задачи и предлагать действия, указывая и обосновывая логическую последовательность шагов); 

· выбирать из предложенных вариантов и самостоятельно искать средства/ресурсы для решения задачи/достижения цели; 

· составлять план решения проблемы (описывать жизненный цикл выполнения про​екта, алгоритм проведения исследования); 

· определять потенциальные затруднения при решении учебной и познавательной за​дачи и находить средства для их устранения; 

· описывать свой опыт, оформляя его для передачи другим людям в виде алгоритма решения практических задач; 

· планировать и корректировать свою индивидуальную образовательную траекторию; 

· оценивать свою деятельность, анализируя и аргументируя причины достижения или отсутствия планируемого результата; 

· фиксировать и анализировать динамику собственных образовательных результатов; 

· соотносить реальные и планируемые результаты индивидуальной образователь​ной деятельности и делать выводы о причинах её успешности/эффективности или неуспешности/неэффективности, находить способы выхода из критической ситу​ации.

Обучающийся получит возможность для формирования следующих познаватель​ных УУД: 
· излагать полученную информацию, интерпретируя её в контексте решаемой задачи; 

· создавать абстрактный или реальный образ предмета и/или явления; 

· строить модель/схему на основе условий задачи и/или способа её решения; 

· переводить сложную по составу (многоаспектную) информацию из графического или формализованного (символьного) представления в текстовое и наоборот; 

· строить схему, алгоритм действия, исправлять или восстанавливать неизвестный ра​нее алгоритм на основе имеющегося знания об объекте, к которому применяется алгоритм; 

· анализировать/рефлексировать опыт разработки и реализации учебного проекта, исследования (теоретического, эмпирического) с точки зрения решения проблем​ной ситуации, достижения поставленной цели и/или на основе заданных критериев оценки продукта/результата; 

· определять необходимые ключевые поисковые слова и формировать корректные поисковые запросы; 

· осуществлять взаимодействие с электронными поисковыми системами, базами зна​ний, справочниками; 

· формировать множественную выборку из различных источников информации для объективизации результатов поиска.

Предметные результаты 
Обучающийся научится: 

· называть и характеризовать актуальные и перспективные технологии материальной и нематериальной сферы; 

· производить мониторинг и оценку состояния и выявлять возможные перспективы развития технологий в произвольно выбранной отрасли на основе работы с инфор​мационными источниками различных видов; 

· выявлять и формулировать проблему, требующую технологического решения; 

· определять цели проектирования субъективно нового продукта или технологиче​ского решения; 

· готовить предложения технических или технологических решений с использовани​ем методов и инструментов развития креативного мышления, в том числе с исполь​зованием инструментов, таких как дизайн-мышление, ТРИЗ и др.; 

· планировать этапы выполнения работ и ресурсы для достижения целей проектиро​вания; 

· применять базовые принципы управления проектами; 

· следовать технологическому процессу, в том числе в процессе изготовления субъ​ективно нового продукта; 

· прогнозировать по известной технологии итоговые характеристики продукта в зави​симости от изменения параметров и/или ресурсов, проверять прогнозы опыт​но-экспериментальным путём, в том числе самостоятельно планируя такого рода эксперименты; 

· в зависимости от ситуации оптимизировать базовые технологии, проводить анализ возможности использования альтернативных ресурсов, соединять в единый техно​логический процесс несколько технологий без их видоизменения для получения сложносоставного материального или информационного продукта; 

· проводить оценку и испытание полученного продукта;

· проводить анализ потребностей в тех или иных материальных или информационных продуктах; 

· описывать технологическое решение с помощью текста, схемы, рисунка, графиче​ского изображения и их сочетаний; 

· анализировать возможные технологические решения, определять их достоинства и недостатки в контексте заданной ситуации; 

· проводить и анализировать разработку и/или реализацию продуктовых проектов; 

· проводить анализ конструкции и конструирование механизмов, простейших робо​тов с помощью материального или виртуального конструктора; 

· выполнять чертежи и эскизы, а также работать в системах автоматизированного проектирования; 

· выполнять базовые операции редактора компьютерного трёхмерного проектирова​ния (на выбор образовательной организации); 

· характеризовать группы профессий, относящихся к актуальному технологическому укладу; 

· характеризовать ситуацию на региональном рынке труда, называть тенденции её развития; 

· разъяснять социальное значение групп профессий, востребованных на региональ​ном рынке труда; 

· анализировать и обосновывать свои мотивы и причины принятия тех или иных ре​шений, связанных с выбором и реализацией образовательной траектории; 

· анализировать свои возможности и предпочтения, связанные с освоением опреде​лённого уровня образовательных программ и реализацией тех или иных видов дея​тельности.

Обучающийся получит возможность научиться: 

· осуществлять анализ и давать аргументированный прогноз развития технологий в сферах, рассматриваемых в рамках предметной области; 

· осуществлять анализ и производить оценку вероятных рисков применения перспек​тивных технологий и последствий развития существующих технологий; 

· модифицировать имеющиеся продукты в соответствии с ситуацией/заказом/по​требностью/задачей деятельности и в соответствии с их характеристиками разра​батывать технологию на основе базовой технологии; 

· технологизировать свой опыт, представлять на основе ретроспективного анализа и унификации деятельности описание в виде инструкции или иной технологической документации; 

· оценивать коммерческий потенциал продукта и/или технологии; 

· предлагать альтернативные варианты образовательной траектории для профессио​нального развития; 

· характеризовать группы предприятий региона проживания; 

· получать опыт поиска, извлечения, структурирования и обработки информации о перспективах развития современных производств и тенденциях их развития в реги​оне проживания и в мире, а также информации об актуальном состоянии и перспек​тивах развития регионального и мирового рынка труда.

Содержание программы

1. Введение
Правила поведение и техника безопасности в кабинете и при работе с конструктором. Профессия инженер
Правила работы с  набором конструктора APPLIED ROBOTICS.  
Формы занятий: лекция, беседа, презентация, видеоролик.
2. Знакомство с конструктором APPLIED ROBOTICS

Знакомство с основными составляющими частями среды конструктора. Знакомство детей с конструктором APPLIED ROBOTICS. История создания конструктора APPLIED ROBOTICS
Формы занятий: лекция, беседа, презентация, видеоролик.
3. Изучение механизмов

Продолжение знакомства детей с конструктором APPLIED ROBOTICS, Первые шаги. Обзор основных приёмов сборки. Построение простых конструкций (змейка; гусеница; фигура: треугольник, прямоугольник, квадрат; автомобильный аварийный знак). Построение механического «манипулятора». Изучение механизмов: зубчатые колёса, промежуточное зубчатое колесо, понижающая зубчатая передача, повышающая зубчатая передача, шкивы и ремни, перёкрёстная ременная передача, снижение, увеличение скорости и их обсуждение. Для закрепления материала учащийся должен построить мини вентилятор на основе пройденных передач.
Формы занятий: лекция, беседа, работа в парах, индивидуальная работа, решение проблемы, практическая работа.

4. Изучение истории создания современной техники

Знакомство с историей создания современных средств передвижения (наземные, плавательные, летательные)
Формы занятий: лекция, беседа, работа в группе, презентация, видеоролик.

5. Конструирование заданных моделей

Средства передвижения

Учащиеся должны построить модель плавательного средства, что поможет им изучить основные части средства, виды валов и специальные детали конструктора APPLIED ROBOTICS, которые помогают производить поворотные движения на 360градусов.

Учащиеся должны построить трехколесный и обычный автомобиль. Такие действия помогут изучить работу колес и осей механизмов.

Строительство мотоцикла поможет учащимся больше узнать работу предлагаемого механизма, так же произойдет повторение темы «оси и колеса».

Модель малого самолета и малого вертолета раскрывает основную движущую работу механизмов (движение лопасти двигателя самолета и лопасти винта вертолета).

Забавные механизмы

Забавные механизмы помогают учащимся закрепить пройденный материал по работе механических передач.

Учащиеся должны построить «Детская Карусель», «большой вентилятор», «Мельница», при построении таких моделей развиваются навыки по применению механических передач в различных механизмах.
Формы занятий: лекция, беседа, работа в группе, индивидуальная работа, решение проблемы, практическая работа, зачёт.

6. Индивидуальная проектная деятельность

Разработка собственных моделей в парах и группах. Выработка и утверждение темы, в рамках которой будет реализоваться проект. Конструирование модели. Презентация моделей. Выставка. Соревнования. Творческая деятельность, выраженная в рисунках на тему «Мой робот». Повторение изученного ранее материала. Подведение итогов за год. Перспективы работы на следующий год.
Формы занятий: беседа, работа в группах и парах, индивидуальная работа, решение проблемы, практическая работа.

Программа «Робототехника», является краткосрочной программой, рассчитана на возраст обучающихся 11 -15 лет. Срок реализации программы составляет 68 часов,    с 01.09.2022 год  по 31.05.2024 года и проводится в аудиторном режиме 1 раза в неделю по 40 минут с группой детей до 10  человек.
Тематическое планирование 
	№ 
п/п 
	Тема 
	Содержа​ние 
	Целевая установка урока 
	Кол- во ча​сов 
	Планируемые результаты освоения основной образовательной програм​мы основного общего образования (в соответствии с ФГОС) 
	Основные виды дея​тельности обучаю​щихся на уроке/ внеурочном занятии 
	Использо​вание обо​рудования 

	
	
	
	
	
	
	УУД
	
	

	
	
	
	
	
	предметные
	метапредметные
	личностные
	
	

	1. Введение  (4 часа)

	1.
	Техника безопасности
	Вводное занятие. Техника безопасности. Робот-манипулятор DOBOT
	Сформировать навыки бережного отношения к техническим устройствам
	1
	Изучение правил ТБ
	Организовывать своё рабочее место.
	Формирование аккуратности и чувства ответственности за доверенное оборудование.
	Знакомство с основными правилами при работе с конструктором
	ПК, проек​тор мультимедийный,  экран

	2 
	Кто такой инженер и чем он зани​мается 
	Профессия «инженер».История становления профессии, виды инженерных специальностей. Актульные про​фессии в об​ласти инженерииПрофессии, которые исользуют роботов. Ин​женеры бу​дущего в сельском хо​зяйстве. 
	Создать ус​ловия для формирова​ния пред​ставления о профессии инженера, востребованности её на рынке труда в реги​оне прожи​вания 
	1 
	Характеризовать инженерные специ​альности, связан​ные с изучаемыми разделами «Робо​тотехника», «3D-моделирование и прототипирование», «Компьютерная графика», «Инже​нерный дизайн»; 

характеризовать ситуацию на регио​нальном рынке тру​да, называть тен​денции её развития; 

разъяснять соци​альное значение групп профессий, востребованных на региональном рын​ке труда; 

характеризовать группы предприя​тий региона прожи​вания; 
	Регулятивные: 
ставить цель и формулировать задачи собственной образова​тельной деятельности с учётом выявленных затруднений и су​ществующих возможностей; 

оценивать свою деятельность, анализируя и аргументируя причины достижения или отсут​ствия планируемого результата; 

фиксировать и анализировать динамику собственных образо​вательных результатов; 

соотносить реальные и плани​руемые результаты индивиду​альной образовательной дея​тельности и делать выводы о причинах её успешности/эф​фективности или неуспешности/неэффективности, нахо​дить способы выхода из крити​ческой ситуации.
	Готовность и спо​собность вести диа​лог с другими людь​ми и достигать в нём взаимопонима​ния (идентифика​ция себя как полно​правного субъекта общения, готов​ность к конструиро​ванию образа пар​тнёра по диалогу, готовность к кон​струированию об​раза допустимых способов диалога, готовность к кон​струированию про​цесса диалога как конвенционирования интересов, про​цедур, готовность и способность к веде​нию переговоров)
	Знакомство с новыми понятиями, фиксация полученной информации в тетрадь. Поиск и от​бор учебно​го материа​ла, из раз​личных источников. Составление характери​стики основ​ных пред​приятий в регионе проживания. Анализ востребованно​сти профес​сии инжене​ра на рынке труда в регионе
	ПК, проек​тор мультимедийный,  экран

	3,4
	Конструктором APPLIED ROBOTICS
	Правила работы с конструктором APPLIED ROBOTICS
	Изучить комплектующие набора для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем При​кладная робототехника 
	2
	Охарактеризовать методическое обе​спечение по разра​ботке моделей с ис​пользованием робототехнических наборов; 
проектировать и реализовывать ал​горитмы для управ​ления элементарными техническими системами и учеб​ными роботами; 
следовать ин​струкции в процес​се разработки учеб​ного робототехни​ческого проекта 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с одноклассниками или членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Знакомство с современ​ными конструкторскими системами. Проведение исследова​тельской ра​боты с использованием маршрутного листа. 
	ПК, мультимедийный проек​тор, экран 

	2. Знакомство с конструктором APPLIED ROBOTICS (2 часа)

	5.
	Знакомство с основными составляющими частями среды конструктора.
	Микроконтроллер. Аналоговые и цифровые порты.  Плата Ардуино. Набор датчиков и комплектующих для разра​ботки моде​лей робототехники 
	Изучить комлектующие набора для конструиро​вания программируе​мых моде​лей инженерных систем При​кладная робототехника 
	1
	Охарактеризовать методическое обе​спечение по разра​ботке моделей с ис​пользованием ро​бототехнических наборов; 
проектировать и реализовывать ал​горитмы для управ​ления элементарны​ми техническими системами и учеб​ными роботами; 
 следовать ин​струкции в процес​се разработки учеб​ного робототехни​ческого проекта 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с одноклассниками или членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Знакомство с новыми понятиями.
Работа с дидактической и дополни​тельной на​учно-попу​лярной лите​ратурой, в том числе в электронном виде.
Поиск и от​бор учебного материала, по различ​ным источни​кам, включая Интернет 
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем AR-DEK-STR-01 от ООО «Приклад​ная робото​техника»
Среда раз​работки Ар​дуидо

	6.
	История создания конструктора APPLIED ROBOTICS


	Работа с различными источника по сбору информации по заданной теме
	Знакомство с историей создания конструктора.
	1
	Проследить основные этапы возникновения необходимости создания конструктора; 
 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование информации в соответствии с назначением; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с одноклассниками или членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач; 
	Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Знакомство с новыми понятиями.
Работа с дополни​тельной научно-популярной лите​ратурой, в том числе в электронном виде.
Поиск и от​бор учебного материала, по различ​ным источни​кам, включая Интернет 
	 ПК, мультимедийный проек​тор, экран

	3. Изучение механизмов (24 часа)

	7-10
	Конструирование лёгких механизмов
	Создание конструкций типа змейка; гусеница; фигура: треугольник, прямоугольник, квадрат; автомобильный аварийный знак 
	Применять комплектующие набора по назначению в соответствии с поставленной проблемной ситуацией
	4
	Составление элементарных моделей с ис​пользованием робототехнических наборов; 
проектировать и реализовывать ал​горитмы для управ​ления этими моделями; 
 следовать ин​струкции в процес​се разработки учеб​ного робототехни​ческого проекта 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с одноклассниками или членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	 Выполнять проект по алгоритму, самостоятельно составлять алгоритм при решении учебной задачи
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	11-14
	Конструирование сложных механизмов
	Конструирование механического большого «манипулятора»
	Использовать составляющие конструктора для создания моделей 
	4
	Реализация  модели манипуляторс использованием робототехнического набора; 
следовать ин​струкции в процес​се разработки учеб​ного робототехни​ческого проекта 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с одноклассниками или членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	 Выполнять проект по алгоритму, самостоятельно составлять алгоритм при решении учебной задачи
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	15-18
	Конструирование модели автомобиля
	Создание конструкции трёхколёсного и четырёхколёсного моделей автомобиля
	Сравнить общие принципы и различие в работе данных моделей
	4
	Проводить сравнительный анализ созданных моделей; 
проектировать и реализовывать ал​горитмы для управ​ления техническими системами; 
 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с  членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	 Выполнять проект по алгоритму, самостоятельно составлять алгоритм при решении учебной задачи
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	19
	Зубчатая передача.
	Повышающая и понижающая зубчатые передачи
	Рассмотреть принцип работы
	1
	Определять назначение зубчатой передачи для конкретного случая
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с  членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Самостоятельно составлять алгоритм при решении учебной задачи
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	20-21
	Вентилятор
	Механический «Сложный вентилятор»
	Сборка вентилятора на основе зубчатой передачи
	2
	Применение имеющихся знаний в практической деятельности
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для создания модели.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение работать в команде распределять роли при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Анализировать исходные данные и полученный результат, проводить отладку
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	22
	Ременная передача
	Повышающая и понижающая ременная передачи
	Рассмотреть принцип работы двух типов ременных передач
	1
	Определять назначение ременной передачи для каждого типа
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с  членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Самостоятельно составлять алгоритм при решении учебной задачи
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	23,24
	Вентилятор
	Механический «Сложный вентилятор»
	Сборка вентилятора на основе ременной передачи
	2
	Применение имеющихся знаний в практической деятельности
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для создания модели.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение работать в команде, распределять роли при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Анализировать исходные данные и полученный результат, проводить отладку
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	25
	Реечная передача
	Работа реечной передачи и сборка.
	Рассмотреть принцип работы реечной передачи
	1
	Определять назначение реечной передачи 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с  членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Самостоятельно составлять алгоритм при решении учебной задачи
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	26-27
	Механизм на основе реечной передачи
	Типы сборки механизма на основе реечной передачи
	Рассмотреть принцип работы механизма на основе реечной передачи 
	2
	Применение имеющихся знаний в практической деятельности
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для создания модели.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение работать в команде, распределять роли при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Анализировать исходные данные и полученный результат, проводить отладку
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	28 
	Червячная передача
	Работа червячнойпередачи и сборка.
	Рассмотреть принцип работы червячной передачи
	1
	Определять назначение червячной передачи 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с  членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Самостоятельно составлять алгоритм при решении учебной задачи
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	29-30
	Механизм на основе червячной передачи
	Типы сборки механизма на основе червячной передачи
	Рассмотреть принцип работы механизма на основе червячной передачи 
	2
	Применение имеющихся знаний в практической деятельности
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для создания модели.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение работать в команде, распределять роли при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное са​моопределение; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Анализировать исходные данные и полученный результат, проводить отладку
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем

	Раздел 4 Знакомство с программным обеспечением и оборудованием ( 8 часов)

	31, 32
	Описание микрокон​троллерной платы и на​бора по ро​бототехнике 
	Микроконтроллер. Аналоговые и цифровые порты. Плата Ардуино. Набор дат​чиков и ком​плектующих для разра​ботки моде​лей робото​техники 
	Изучить комплектующие набора для конструиро​вания программируе​мых моде​лей инженерных систем Прикладная робототехника 
	2 
	Охарактеризовать методическое обе​спечение по разра​ботке моделей с ис​пользованием ро​бототехнических наборов; 
проектировать и реализовывать ал​горитмы для управ​ления элементарны​ми техническими системами и учеб​ными роботами; 
 следовать ин​струкции в процес​се разработки учеб​ного робототехни​ческого проекта 
	Регулятивные: 
 умение ставить учебные цели и задачи для усвоения нового материала по робототехнике, исходя из усвоенных ранее знаний по учебным предметам.
Познавательные: 
 использование комплектую​щих деталей робототехниче​ского набора в соответствии с их описанием и техническими характеристиками; 
Коммуникативные: 
 умение сотрудничать с учите​лем и с одноклассниками или членами команды, для опреде​ления цели и функций участни​ков при решении творческих задач по робототехнике; 
	Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи между целью обу​чения робототехни​ке и результатом 
	Знакомство с новыми понятиями.
Работа с учебником и дополни​тельной на​учно-попу​лярной лите​ратурой, в том числе в электронном виде.
Поиск и от​бор учебного материала, по различ​ным источни​кам, включая Интернет 
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моделей инженерных систем от «Приклад​ная робото​техника»
Среда раз​работки Ар​дуино 

	33, 34
	Подключе​ние микроконтроллер​ной платы к компьютеру. Среда раз​работки Ардуино 
	Микрокон​троллерная плата, совме​стимая с Ар​дуино Мега. Аналоговые и цифровые датчики. Среда разра​ботки Ардуино
	Изучение среды раз​работки Ар​дуино и по​рядок под​ключения микрокон​троллерной платы к ком​пьютеру 
	2 
	Конструировать простые системы с обратной связью, в том числе на ос​нове робототехни​ческих конструкто​ров, с получением сигналов от цифро​вых и аналоговых датчиков
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление кратких вы​ступлений и докладов на заданную те​му.
Программи​рование ре​шения конкретных задач 
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	35,36
	APPLIED ROBOTICS (среда программирования Scratch, приложения Scratch v1.4)
	Аналоговые и цифровые датчики. Среда разработки​ Scratch  
	Изучение среды раз​работки Scratch и по​рядок под​ключения микрокон​троллерной платы к компьютеру 
	2 
	Конструировать простые системы с обратной связью, в том числе на ос​нове робототехни​ческих конструкто​ров, с получением сигналов от цифро​вых и аналоговых датчиков
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление кратких вы​ступлений и докладов на заданную те​му.
Программи​рование ре​шения конкретных задач 
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	37,38
	Виртуальный конструктор. 
	Среда разработки​ DOBOT STUDIO
	Программирование в DOBOT STUDIO
	 2
	Конструировать простые системы с обратной связью, в том числе на ос​нове робототехни​ческих конструкто​ров, с получением сигналов от цифро​вых и аналоговых датчиков
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление кратких вы​ступлений и докладов на заданную те​му.
Программи​рование ре​шения конкретных задач 
	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	Раздел 5. Изучение специального оборудования набора LEGO®EducationWeDo 9580 (3 ч.)

	39
	Средний М мотор APPLIED ROBOTICS
	Конструктор​ APPLIED ROBOTICS
	Изучение принципа работы
	 1
	Изучение конструкций в сборе
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление кратких вы​ступлений и докладов на заданную те​му.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	40
	Хаб
	USB хаб APPLIED ROBOTICS (коммутатор)
	Изучение принципа работы
	 1
	Изучение конструкций в сборе
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление кратких вы​ступлений и докладов на заданную те​му.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	41
	Датчики
	Датчик наклона. Датчик движения.
	Изучение принципа работы
	 1
	Изучение конструкций в сборе
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление кратких вы​ступлений и докладов на заданную те​му.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	Раздел 6. Конструирование заданных моделей (15 ч.)

	42,43
	Малая «Яхта - автомобиль»
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	2
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	44,45
	Движущийся автомобиль
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	2
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	46,47
	Движущийся малый самолёт
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	2
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	48,49
	Движущийся малый вертолет
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	2
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	50,51
	Движущаяся техника
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	2
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	52
	Весёлая Карусель
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	1
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	53
	Большой вентилятор
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	1
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	54
	Комбинированная модель «Ветряная Мельница»
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	1
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	55,56
	«Волчок» с простым автоматическим пусковым устройством
	Конструируемые модели из набора APPLIED ROBOTICS
	Сборка по инструкции
	2
	Выполнять алгоритм, анализировать получившийся результат на каждом шаге алгоритма
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	Раздел 7 Индивидуальная проектная деятельность (12)

	57,58, 59
	Создание собственных моделей в парах
	Работа в парах над созданием моделей не по инструкции
	Разработка и выполнение собственных моделей
	3
	Составлять алгоритм, проводить отладку и анализ приходить к нужному результату
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	60, 61
	Создание собственных моделей в группах
	Работа в группах над созданием моделей не по инструкции
	Разработка и выполнение собственных моделей
	2
	Составлять алгоритм, проводить отладку и анализ приходить к нужному результату
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Составление плана действий, приводящих к нужному результату.

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	62
	Строительству пройденных моделей
	Соревнование на скорость.
	Выполнение моделей, ранее собранных
	1
	Повторение основных узлов и типов сборки
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Работа по ранее составленному плану

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем  

	63,64,65
	Моя модель
	Творческая деятельность
	Защита работ
	3
	Умение презентовать собственные работы
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Публичное выступление

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем. Компьютер, проектор, экран  

	66,67
	Работа с программой DOBOT STUDIO
	Творческая деятельность
	Защита работ
	2
	Умение презентовать собственные работы
	Регулятивные: 
 контроль и оценка качества и уровня усвоения знаний по ро​бототехнике для достижения конкретных целей учения на различных этапах обучения; 
 способность к саморегуляции для мобилизации сил и энергии при усвоении нового материала в робототехнике.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи 
	Публичное выступление

	Набор для конструиро​вания про​граммируе​мых моде​лей инженер​ных систем. Компьютер, проектор, экран  

	68
	Итоги года
	Подведение итогов работы
	Перспективы на следующий год
	1
	Умение строить образовательный маршрут
	Регулятивные: 
 Оценка работы.
	 Личностное и про​фессиональное са​моопределение с учётом новых про​фессий в области робототехники и ав​томатизации; 
 понимание смыс​ла учения, умение устанавливать связи.
	Публичное выступление

	Компьютер, проектор, экран  


Общее количество часов: 68,  занятия по 40 минут 1 раза  в неделю (два года обучения)
Использованная литература:
Копосов Д.Г. Первый шаг в робототехнику: практикум для 5-6 классов. – М.:БИНОМ. Лаборатория знаний, 2012. – 286с.: ил. ISBN 978-5-9963-2544-5

Копосов Д.Г. Первый шаг в робототехнику: рабочая тетрадь для 5-6 классов. – М.:БИНОМ. Лаборатория знаний, 2012. – 87с. ISBN 978-5-9963-0545-2
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